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1 INTRODUGCAO

1.1 Informacoes sobre o manual:

Este manual foi elaborado como propédsito de fornecer ao cliente, as informacdes basicas
necessarias para a correta aplicagdo do produto, apresentando de forma objetiva as principais
caracteristicas de funcionamento do comando. Os capitulos foram descritos de forma sequéncial para
oferecer ao instalador uma importante fonte de consulta durante a instalacdo do equipamento. E
recomendado que o instalador leia atentamente todos os tdépicos descritos neste manual, para se
familiarizar com as caracteristicas de funcionamento do comando eletrénico MCA, antes de iniciar a
instalagao do painel.

2 RECEBIMENTO

2.1 Embalagem:

O comando MCA é fornecido e embalado com caixa de papeldao padronizado. Na parte externa
dessa embalagem existe uma etiqueta de identificacdo com o resumo das especificagdes do pedido. Essas
mesmas informagdes estdo contidas na etiqueta interna do quadro. Confira os dados dessa etiqueta antes
de prosseguir com a instalagéo.

2.2 Recomendacoes

Retire o comando MCA de sua embalagem e verifique se ndo houve qualquer dano durante o
transporte. Observe se as placas eletrénicas e demais componentes estao perfeitamente fixados no armario
e se os chicotes de ligagdes estdo encaixados nos seus respectivos conectores.

Verifique se dentro do armario ha o esquema elétrico de ligagbes e se 0 mesmo corresponde ao
quadro especificado (recebido).Os acessorios solicitados (sensores, imas, IPDS) normalmente sao
embalados e entregues com o armario porém em outro volume. Confira seus modelos, quantidades e se
estdo de acordo com os solicitados no pedido.

OBS: Em alguns casos os acessorios poderdo ser despachados separadamente, verifique se o
solicitante determinou a entrega antecipada de algum modelo ou se foi enviado diretamente ao fabricante de
botoeiras.
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2.3 Identificacoes

Todos os comandos possuem uma etiqueta de identificagdo fixada na parte interna superior do
armario. Essa etiqueta é formada pelos seguintes campos de informagdes:

CLIENTE:xxxxx Ltda.

EDIFICIO: Elevador

REFERENCIA: 3P/5HP/Part.Dir/220/MCA-HD
OP: 1234

DATA: 00/00/00

A) CLIENTE : O Nome do cliente responsavel pela aquisi¢ao do equipamento.

B) EDIFICIO : O Nome do edificio , condominio ou alguma referéncia da obra onde sera instalado o
equipamento.

C) REFERENCIA : Informagdes abreviadas das principais caracteristicas do equipamento.* (Vide tabela
abaixo).

D) OP : Numero da Ordem de produgao do comando. (Numero de série).
E) PEDIDO : Numero do pedido interno do cliente. (Quando solicitado)
F) DATA : A Data de fabricagdo do comando.

* Tabela dos dados de referéncia (Exemplo)
3P 5HP Part.Dir. 220 MCA-HD

Numero de Paradas | Poténcia do motor Acionamento Tensédo da rede Tipo de comando

IMPORTANTE: Informar a ADDTECH imediatamente caso algum problema for encontrado ao
receber o material. Nao esquega de verificar o esquema elétrico do comando assim como todo o
material necessario para sua instalacao.
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3 APRESENTAGAO DO COMANDO MCA

O comando MCA, foi desenvolvido pela ADDTECH exclusivamente para ser aplicado em plataformas de
acessibilidade hidraulicas tanto para cabines semi — abertas quanto para cabines fechadas. Seu
funcionamento é somente por pressao contante nos botdes de cabine (ou joisticks) e com parada imediata
na soltura dos botbes, podendo também reverter seu sentido de dire¢ao a qualquer momento durante o
percuso da viagem pelo usuario.

3.1 DESCRIGAO DOS COMPONENTES DO COMANDO

PRT - Placa Retificadora

Inversor de frequéncia para de Valvulas e Linha de

geracao do trifasico Seguranca
Rele de Subida
L1/L2/L3 — Bornes de Placa MCA
Alimentagado do quadro
LO1 - Disjuntor de qunes de~
Alimentagéo do Quadro alimentagdo do
Nobreak
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4 PLACAMCA

Placa principal responsavel por todo o funcionamento da plataforma. Recebe todos os sinais de
circuito de segurancga, sensores, limites, circuitos de chamado e etc, que sdo monitorados, analisados e
transmitidos através de interfaces internas aos componentes operacionais do comando, como inversor,
contatores, etc.. para que sejam realizadas as viagens e demais operagdes da plataforma.

Possui também um canal de comunicagéo serial para IPD's de pavimento e cabina, e um canal
especial para gravacao e download de software.

4.1 Configuracdes e Funcdes

JP1 - Desativa FIF

Leds Indicadores das
entradas da placa

Entrada de programacio
das fungdes da placa

Leds Indicador de
Operag¢ao FIF/ SM /RT

Entrada de Programacio
linterna (Firmware)

Leds Indicadores dos
Relés aida

Leds Indicadores das saidas
de Destrava Magnética

PROG: Conector para instalagdo do programador. ||JP3 DESATIVA FIF: Usado para desativar a fungéo
de reconhecimento de falta ou inverséo de fases
nas aplicacoes de rede monofasica
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4.2 |dentificacdo dos conectores

5 MCA-01

'T PRERRRERIREIR g L P
W s
| . B

\. CN4
CN6

4.2.1 Conectores de ligacao interna do comando

CONECTOR NOM. DESCRIGAO

CN4 -1 V+ Saida de alimentagdo +24V para a fungao Destrava de pavimento
CN4 -2 R3 Sinal de saida (0V) Destrava Intermediario 2

CN4 -3 V+ Saida de alimentagdo +24V para a fungao Destrava de pavimento
CN4 -4 R4 Sinal de saida (0V) Destrava Limite Superior

CONECTOR NOM. DESCRIGAO

CN5-1 V+ Saida de alimentagao +24V para a fungao Destrava de pavimento
CN5 -2 R1 Sinal de saida (OV) Destrava Limite Inferior

CN5-3 V+ Saida de alimentagao +24V para a fungao Destrava de pavimento
CN5 -4 R2 Sinal de saida (OV) Destrava Intermediario 1
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CONECTOR NOM. DESCRIGAO
CN7-1 C1 Entrada de fase para alimentagao do contator S

CN7 -2 S Saida para acionamento do contator S (Led S).

CN7 -3 C2 Entrada de tensdo ( De acordo com tipo de acionamento) para sinal de descida,
CN7 -4 D Saida para acionamento (Contator ou Valvula) D (Led D).
CN7 -5 C3 Entrada de Fase para alimentagao do contator D (C.A.)
CONECTOR NOM. DESCRIGAO
CN8-1 F Entrada de fase para alimentagéo do contator SG

CN8 -2 SG Saida para acionamento Contator SG (Led SG).
CONECTOR NOM. DESCRIGAO
CN9 -1 RT1 Entrada para contato rele térmico

CN9 -2 RT2 Entrada para contato rele térmico

CN9 -3 SM1 Entrada para contato placa salva motor

CN9 -4 SM2 Entrada para contato placa salva motor

CONECTOR NOM. DESCRIGAO
CN10 -1 ov Alimentagéao (0V)

CN10-2 24V Alimentagdo (24V) (Led ON).

CONECTOR NOM. DESCRIGAO
CN11 -1 T Entrada de Fase (T) 220/380Vac

CN11 -2 Entrada de Fase (S) 220/380Vac

CN11 -3 Entrada de Fase (R) 220/380Vac

4.2.2 Conectores de ligacao externa do comando

CONECTOR NOM. DESCRIGAO
CN1-1 V+ Saida 24V

CN1-2 ov Saida 0V

CN1-3 RX Saida de comunicagao serial para indicadores

CN1-4 Nao Usado

CN1-5 B4 Bot&o de chamado 4° Pavimento

CN1-6 B3 Botao de chamado 3° Pavimento
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CONECTOR NOM. DESCRIGAO

CN2- 1 B2 Bot&o de chamado 2° Pavimento

CN2 -2 B1 Botao de chamado 1° Pavimento

CN2-3 BZ Saida para Buzzer

CN2 -4 LBI Limite de bandeja inferior (Led LBI).

CN2-5 CS Sensor para corte de subida (Led CS).

CN2 -6 CD Sensor para corte de descida (Led CD).

CN2-7 51 Saida comum (24V)

CN2 -8 P22 Saida para contato de porta de cabina fechada.

CN2-9 P2 Entrada de sinal positivo do contato de porta de cabina fechada (Led PC).
CONECTOR NOM. DESCRIGAO

CN3-1 P20 Entrada de sinal positivo da série dos contatos de porta de pavimento (Led PP).
CN3-2 P19 Saida para a série dos contatos das portas de pavimentos.

CN3 -3 62 Entrada do limite de parada inferior (Led LI ).

CN3 -4 60 Entrada de limite de parada superior (Led LS).

CN3 -5 52 Retorno dos limites de fim de curso superior e inferior (LED EME).

CN3 -6 51 Saida para os limites e fim de curso. (24V)

CONECTOR NOM. DESCRIGAO

CN6- 1 VvD Saida para valvula de descida

CNG6 -2 54 0V para valvula de descida

5 FONTE DE ALIMENTAGAO

5.1 Transformador para valvulas e linha de seguranca.

Transformador utilizado para alimentar as fontes do circuito de valvulas e linha de seguranga do
elevador.

Possui tenséo de saida fixa de 24V (Linha de seguranga e valvulas) ou tensdo de 24V para a linha
de seguranca e de 48V para as valvulas. (conforme pedido)

TRAFO PARA PRT - 02 e 04
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Utilizada no caso da tensao da valvula ser a mesma
do circuito de seguranca (Tensao - 24vdc)

6 CONTATORES
CONTATORA S

PRT-04

Caso a tensao de valvula seja diferente da linha de
segurancga (Tensao 24Vdc / 48Vdc)

Responsavel pelo acionamento do motor da bomba
hidraulica. E acionada pelo relé 4 da placa MCA
para movimentar o elevador no sentido de subida
através do inversor de frequéncia
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7 COMPONENTES DE LIGAGAO E PROTEGCAO

£ 2
7, T

i

Disjuntor de alimentagao geral. Responsavel pela prote¢do dos
componentes e elétricos existentes no quadro de comando.

Obs: A quantidade e corrente de cada disjuntor varia de acordo com a
aplicagao especifica de cada projeto.

No caso do Quadro de Comando MCA-HD em
ligagdo de redes monofasicas utilizamos o inversor
de frequéncia para geragao de trifasico para
alimentar o motor da bomba hidraulica.

8.1 Bornes de controle

Conector

Descrigao

S — ——— .

Lo | Au [coul A2 [ a3 | cow 6

Pino comum da ligagao do inversor

wia s e (IR 24
i i

‘ Ti! D1

1

Acionamento do inversor.

R1A
R1C

Verificagdo de falha com a utilizagéao
do inversor. Substitui o Rele térmico
em comandos sem inversor.
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8.2 Bornes de poténcia

Saida do inversor para

Borneira de alimentagao alimentaggo do

do Inversor Contator S
. . Entrada de alimentacéo
f ; E— do Contator S
Borneira de alimentagao ('II":f' A _—
do Quadro (L1, L2, L3) e : ;

Saida para o motor da bomba
hidraulica (T1, T2, T3)

9 Acessorios

9.1 Buzzer para sinal sonoro de uso da plataforma

No quadro de comando MCA — HD é possivel utilizar um buzzer para sinal sonoro de uso que deve
ser instalado conforme descrito na pag. 26, o buzzer deve ter a tensdo de 24V respeitando a tensédo do
quadro de comando, abaixo algumas imagens ilustrativas de buzzers que podem ser utilizados.
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9.2 Placa de destrava eletromagnetica

Essa placa é utilizada no caso da plataforma utilizar destrava eletromagnética nos pavimentos
(opcional), e sua ligacdo é mostrada no esquema elétrico que acompanha o comando.

PREVIAMENTE NO ORGAMENTO / PEDIDO JUNTAMENTE COM SUA RESPECTIVA TENSAO,

ATENCAO! A UTILIZAGAO DA DESTRAVA ELETROMAGNETICA DEVE SER INFORMADA
POIS ESSE ACESSORIO NAO E PADRAO NO MCA-HD

9.3 Indicadores de posicao

No quadro de comando MCA-HD também podem
ser utilizados indicadores de posicao tanto no
pavimento quanto na cabina, os mesmos devem ser
solicitados no pedido / orgamento pois nido sao
acessorios que compdem o produto por padrao. Sua
instalacdo deve ser feita como mostrado no
esquema elétrico que acompanha o comando.
Qualquer indicador de posicdo ADDTECH pode ser
instalado no quadro de comando MCA-HD
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9.4 Programadores

O quadro de comando MCA — HD possui duas formas para se executar a programacao de seus parametros
basicos, atraves do programador padréo, ou via aplicativo de celular.
Deve ser informado no orgamento/pedido o interesse em adquirir um dos programadores pois esse

acessorio ndo acompanha o quadro MCA — HD.

PROGRAMADOR ADDPROG MCA

O

ADDTECH

[ 14
&

=
O
&

o
&

ADDPROG COMANDO MCA

O ADDPROG MCA vem da mesma familia de
programadores de outros comandos ADDTECH
(MC16, MC16R ,MC24 e MC40), portanto segue a
mesma logica de utilizagao.

ADDPROG MCA BLUETOOTH

WK S TR

ADDPROG o
neRE \D
Dispositivo
N° de Paradas
Denominagdo de Paradas
1 2° 3° 4
Tempo de Destrava

0 Segundos

Programar Ver Prog

O ADDPROG MCA BLUETOOTH programa os
parametros basicos de configuragdo do quadro de
comando MCA — HD da mesma forma que o
ADDPROG MCA, porém é necessaria a instalagédo
de um aplicativo no smartfone/ tablet para fazer a
conexao bluetooth, de forma simples podem ser
alteradas a quantidade de paradas, denominacéao de
andares e tempo de acionamento da destrava
eletromagnética, tornando assim mais versétil sua
aplicagao.
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10 INSTALAGAO FiSICA DO PAINEL

Primeiramente devera realizar a fixagdo do quadro de comando conforme indicagbes abaixo

IMPORTANTE — Necessario a retirada da chapa com comando de dentro do armario para execugéo

das furagdes da caixa, para evitar problemas com limalhas de ferro, depois de fixada a caixa, recolocar a chapa
com o comando dentro do armario.

11 ALIMENTAGAO DO QUADRO DE COMANDO.

O comando possui dois Bornes de entrada “L01” e “L02” responsaveis pela alimentagao do quadro
de comando. Devera usar fiagdo 2,5mm? para alimentacao. O aterramento deve ser adequado para o
equipamento sendo certificado através de medi¢des e seu uso deve ser exclusivo para a plataforma

conforme NBR5410. A alimentacgao trifasica para o motor da bomba, deve ser ligada diretamente nos
bornes, L1, L2 e L3 conforme a tensdo nomimal do motor.

OBS: Nos itens 11.1 e 11.2 sdo mostrados os esquemas de lligagbes mais comuns.
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Comando com partida direta. (220V)

1.1

REDE DE
ALIMENTAGAO

1 L)
-

LIGACAO DO NOBREAK
NO QUADRO (E1, E2)

QUADRO DE
COMANDO

SAIDA 220V DO
NOBREAK

LIGACAO DA REDE

DE ALIMENTACAO NO
QUADRO MCA
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Comando com partida direta (380V)

11.2

REDE DE
ALIMENTAGAO

LIGACAO DO NOBREAK
NO QUADRO (E1, E2)

QUADRO DE
COMANDO

SAIDA 220V DO
NOBREAK

LIGACAO DA REDE

DE ALIMENTACAO NO

QUADRO MCA

w
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12 LIGAGAO DA CENTRAL HIDRAULICA

No sistema MCA-HD, a central hidraulica é responsavel pelo fornecimento de 6leo ao cilindro que controla o
movimento do elevador. Devem ser interligados ao MCA as valvulas e a bomba hidraulica. Na figura abaixo
€ mostrado um exemplo de uma central hidraulica, onde temos em sua parte superior um conjunto de
valvulas solendides para subida e descida da plataforma, e a caixa de interligagdo da bomba hidraulica e
dos termostatos de temperatura do éleo e do motor.

Vilvulas solenoide

Caixa para interligacao
da bomba hidraulica

Tanque de dleo

121 Valvulas solendide

O Quadro de comando MCA -HD foi desenvolvido somente para partida direta . Na partida direta &
utilizada uma unica valvula para descida . A valvula de descida possui dois acionamentos em paralelo, um
para tensao de 48V ou 24V (conforme solicitado pelo cliente) e outro para tensdo de 12v para sistema de
acionamento por bateria em caso de falta de energia. No sistema MCA-HD o acionamento de emergéncia
(12V) néo é utilizado pois o proprio comando faz o resgate em caso de falta de energia atravez do nobreak.
Obs.: Atengao quanto ao posicionamento do conector para encaixe na valvula, além da identificagdo
em alto relevo no conector, o terminal de aterramento é o Unico pino reto e mais largo.

Valvula

<)

\ A

Conector T

Parafuso
de fixacao

Pino terra
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12.2 Kit de diodos para supressao de ruidos

Junto com o comando MCA-HD é enviado 1 diodo, para ser instalado na valvula do sistema hidraulico para
suprimir os picos de tensao reversa no desligamento da vélvula, pois sem a devida supresséo estes ruidos
podem alterar o nivel légico de alguma entrada do circuito. O diodo deve ser instalado em paralelo a
alimentagdo da valvula, diretamente no conector, respeitando a polaridade conforme a ilustracdo a seguir.

+
Faixa (lado Negativo) — (*) VD

AANNNERNNNRRRNRRRNRRRNNRENE () 54
Obs: Aplicar somente se os
conectores das valvulas ndo
possuirem diodos de fabrica

12.3 Motor da bomba hidraulica

Dentro da caixa de interligagdo da central hidraulica existe uma régua de bornes do tipo sindal para a
ligacdo dos termistores do motor e do éleo ou somente o termistor do motor (dependendo do modelo). No
comando MCA-HD nao é utilizado somente o termistor do motor. Dentro da caixa existe também uma placa
para fechamento das bobinas do motor. Junto com essa placa, existem 3 chapas de metal para se utilizar
como jumpers. Os jumpers devem ser utilizados somente na partida direta e serdo posicionados de
acordo com a tensao de alimentagéo do motor.

12.3.1 Partida Direta com Inversor

Para partida direta os cabos de alimentac&o séo ligados diretamente nos pontos T1, T2 e T3 do contator S.
Na caixa de interligacao da central hidraulica os cabos devem ser ligados nos pontos U1, V1 e W1 de placa
de fechamento das bobinas do motor conforme ilustrado na figura abaixo.

Saida Bomba
Hidraulica MCA

-] y CAIXADE LIGAQAO DA
CENRAL HIDRAULICA

Obs.: Atencédo quanto a ligacao correta de acordo com a tenséo da rede.
A ligacdo incorreta podera causar a queima do motor.
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13 LIMITES E SELETOR

O quadro de comando MCA — HD trabalha com os limites de subida , descida e fim de curso, e se a
plataforma for acima de duas paradas deve se trabalhar tambem com um seletor de imas e dois sensores
CS (Corte de subida) e CD ( Corte de descida). O mesmo possui também o limite de bandeja inferior (LBI)
que deve ser instalado abaixo da plataforma.

13.1 Ligacao dos sensores (acima de 2 paradas)

<
O
=
<
QO
<
=
o

OBS: Para plataformas com apenas 2 paradas, pode-se utilizar apenas os limites de parada de subida,
descida e final de curso (Ver tépico 13.2)
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13.1.1 Posicionamento de Imas (acima de 2 paradas)
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22/32



13.2 Ligacédo e posicionamento de Limites de parada e fim de curso.
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13.2.1 Ligacédo do Limite de bandeja inferior.
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13.2.2 Buzzer para sinal sonoro de uso da plataforma (opcional)
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13.2.3 Ligacao dos botdées para chamado de pavimento e cabine.
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13.2.4 Ligacao dos contatos de porta de pavimento
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13.2.5 Ligacédo dos contatos de cancela (PC)
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13.2.6 Ligacao dos Indicadores Cabina / Pavimento

Exemplo com IPD's modelo PBS

<
O
=
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(&)
<<
I
o

. Nao ligar o fio cinza

OBS: Nos casos em que o cliente escolher um modelo diferente de IPD, a forma correta de ligagdo sera
mostrada no esquema elétrico que acompanha o comando MCA.
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14 OPERAGAO

141 Ligando o Comando

Para energizar o comando deve ser acionado o disjuntor LO1 conforme figura abaixo

Ligado

Ao ligar verifigue a sequéncia de fase através do led de RST, o mesmo devera estar aceso. Caso
esteja apagado, deve-se inverter 2 das fases para corrigir a sequéncia.

OBS: Esse recurso ndo ¢é usado quando o quadro de comando MCA utilizar inversores de frequéncia para
acionamento do motor da bomba.
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15 Programacao

15.1 Colocando em funcionamento

ATENGAO! AO LIGAR O QUADRO DE COMANDO PELA PRIMEIRA VEZ CERTIFIQUE-SE
QUE TODAS AS LIGAGOES CONTIDAS NO ESQUEMA ELETRICO FORAM FEITAS
CORRETAMENTE, AFIM DE EVITAR DANOS MATERIAIS E RISCOS DE FERIMENTOS
GRAVES DURANTE A INSTALAGAO.

Ao ser ligado inicialmente, o quadro de comando MCA aguardara o reconhecimento de um dos
limites de curso, seja inferior ou superior para sua devida inicializagdo. A partir desse momento o quadro ja
pode operar em seu regime de trabalho normalmente.

Para que a cabina se movimente é necessario que todos os dispositivos de seguranga e
emergéncia estejam operando corretamente e sigam suas sequéncias de fechamento que podem ser
acompanhadas diretamente na placa MCA por meio dos leds de indicacao.

15.2 Realizando um chamado

O quadro de comando MCA trabalha com chamadas de pressdo constante, sendo assim é
necessario que se mantenha pressionado o botdo até que a cabina chegue no andar em que foi chamado
no pavimento ou até o destino caso o chamado seja de cabina. Caso o botdo deixe de ser pressionado
durante o percurso, a plataforma ira parar imediatamente, voltando a operar quando um dos botdes for
acionado novamente.

15.3 Zona de destrava eletromagnetica

Através dos sensores de seletor (CS e CD), o comando monitora a correta posi¢do da cabina em
relagdo ao nivel do piso do pavimento quando a plataforma estiver parada. O comando MCA ordenara a
abertura da fechadura eletromagnética somente quando a cabina estiver nivelada ou dentro dos limites de
desnivel permitido. Em caso de operagdes de duas paradas, sera verificado o correto funcionamento
através dos limites LI e LS.

154 Alerta sonoro em viagem

Durante o tempo em que a cabina estiver em movimento uma saida digital (BZ) enviara um sinal
para um dispositivo de aviso sonoro indicando que a cabina estd em viagem. Obs: O Buzzer ou gongo
eletrbnico sao vendidos separadamente como acessorios.
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15.5 Protecoes de software

15.5.1 Protecao do motor de tracdo e/ou carro travado

Com a plataforma em movimento, o comando monitora a todo momento os sinais do seletor CS e
CD. Caso perceba que estes sinais ndo estdo sendo enviados no intervalo de tempo de 120 segundos, o
comando cancelara os chamados, abortara a manobra da plataforma e indicara a falha correspondente no
indicador de pavimento/cabina. Se um novo chamado for efetuado, uma nova tentativa de viagem sera
executada. Caso o problema persista, o equipamento abortara a manobra do carro novamente indicando a
falha, sendo necessaria a analise e intervengdo de um técnico. Obs.: Em caso de operagdes de duas
paradas, sera verificado o correto funcionamento através dos limites LI e LS.

15.5.2 Monitoramento de seguranca

O comando MCA possui uma rotina de monitoramento constante dos contatos durante a abertura e
fechamento da cancela de cabina e portas de pavimento ou seja, se algum dispositivo ou contato de
seguranga (PP, PC) ndo atuarem da forma correta, sera detectado pelo software e o comando atuara
interrompendo o movimento para garantir o funcionamento seguro da plataforma. Na ocorréncia de
qualquer falha, a plataforma podera ficar inoperante , até que seja sanado o problema.

15.6 Nivelamento automatico

Para essa fungao é obrigatério o uso dos sensores (CS e CD) e imas de zona de nivelamento. Ao
ser pressionado o botado (pavimento ou cabine) a plataforma se movimentara até o andar de destino, mas
caso o usuario solte o botdo antes da cabine estar nivelada, o comando continuara seu movimento até que
a mesma esteja perfeitamente nivelada com o piso do andar. Esse percurso de movimento é limitado pelos
sensores (CS e CD) atuando nos respectivos imas de zona de nivelamento.

OBS: O usuéario também podera renivelar a cabine manualmente pressionando o botdo do andar
(pavimento ou cabina) enquanto a plataforma estiver dentro desse percurso limitado pelos sensores.

15.7 Mensagens de falhas

As seguintes falhas podem ser apresentadas nos indicadores de pavimento/cabina:

Falha F 1 « Falha referente ao tempo de seletor de subida. Se a plataforma partir do ponto inicial

em viagem na diregao de subida e ndo chegar ao pavimento de destino antes do tempo de 120 segundos o
comando interrompera o movimento e indicara esta falha.

Falha F2 « Falha referente ao tempo de seletor de descida. Se a plataforma partir do ponto

inicial em viagem na direcdo de descida e ndo chegar ao pavimento de destino antes do tempo de 120
segundos o comando interrompera o movimento e indicara esta falha.

Falha * * 2 Falha referente a série de Inversor e SM ( Placa salva-motor). Essa falha ocorrera

quando um dos contatos de protecao do inversor ou da placa SM se o termistor do motor ultrapassar a
temperatura limite. Se essa falha estiver presente o comando s6 se movimentara em dire¢ao de descida.

OBS: A placa de prote¢do SM (SALVA MOTOR) néo é fornecida com o quadro. Se o cliente desejar podera
adquiri-la separadamente no pedido.

Falha LB ¢ Falha referente ao contato de LBI (Limite de bandeja inferior) Dispositivo esse

localizado abaixo da cabine da plataforma . Se essa falha estiver presente o comando s6 se movimentara
em diregao de subida.
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