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MANUAL DE APRESENTA(;AO COMANDO MC16R
1- INTRODUCAO

1.1 Informacoes sobre o manual

Este manual foi elaborado como propdsito de fornecer ao cliente, as informagdes basicas necessarias para a correta aplicacdo do
produto, apresentando de forma objetiva as principais caracteristicas de funcionamento do comando. Os capitulos foram descritos
de forma sequéncial para oferecer ao instalador uma importante fonte de consulta durante a instalagdo do equipamento.

E recomendado que o instalador leia atentamente todos os topicos descritos neste manual, para se familiarizar com as
caracteristicas de funcionamento do comando eletronico MC16R, antes de iniciar a instalagdo do painel.

2 RECEBIMENTO
2.1 Embalagem:

O comando MCI16R ¢ fornecido e embalado com caixa de papeldo padronizado. Na parte externa dessa embalagem exixte uma
etiqueta de identificagdo com o resumo das especificagdes do pedido. Essas mesmas informagdes estdo contidas na etiqueta interna
do quadro. Confira os dados dessa etiqueta antes de prosseguir com a instalagao.

2.2 Recomendacoes:

Retire o comando MC16R de sua embalagem e verifique se ndo houve qualquer dano durante o transporte. Observe se as placas
eletronicas e demais componentes estdo perfeitamente fixados no armario e se os chicotes de ligagdes estio encaixados nos seus
respsctivos conectores.

Verifique se dentro do armario ha o esquema elétrico de ligagdes e se 0 mesmo corresponde ao quadro especificado (recebido).
Os acessorios solicitados (sensores, imds, IPDS) normalmente sdo embalados e entregues com o armario porém em outro volume.
Confira seus modelos, quantidades e se estdo de acordo com os solicitados no pedido.

OBS: Em alguns casos os acessorios poderdo ser despachados separadamente, verifique se o solicitante determinou a entrega
antecipada de algum modelo ou se foi enviado diretamente ao fabricante de botoeiras.

2.3 Identificacoes:

Todos os comandos ADDTECH possuem uma etiqueta de identificagdo fixada na parte interna superiordo armario. Essa etiqueta
¢ formada pelos seguintes campos de informagdes:

CLIENTE : ADDTECH TECNOLOGIA
EDIFICIO: ELEVADOR

REFERENCIA: 10P/7,5HP/2V/220/VVVF
OP: 1234 PEDIDO: 4321
DATA: 00/00/00

A) CLIE]'J.“TTE: O nome da empresa responsavel pela aquisi¢io do equipamento.
B) EDIFICIO- O nome do edificio, condominio ou alguma referéncia da obra onde sera instalado o equipamento.
C) REFERENCIA- Informagdes abreviadas das principais caracteristicas do equipamento. *(vide tabela abaixo)
D) OP: Numero da Ordem de producio do comando. (Namero de série).
E) PEDIDO. Numero do pedido interno do cliente.
F) DATA- Data de fabricagio do comando.
* Tabela com o significado de cada campo
10P 7.3HP RAYY 220 VVVFE
Quantidade de paradas Poténcia do motor Acionamento Tensdo de rede Tipo de comando

IMPORTANTE: Informar a ADDTECH imediatamente caso algum problema for encontrade ao receber o material.
Nio esqueca de verificar o esquema elétrico do comando assim como todo o material necessario para a sua instalaciio.
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3 DESCRICAO DOS COMPONENTES DO COMANDO
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IPD INTERNO

SETAS
STRAP EST
STRAP VRD

STRAPS
VF / HD

TP

BOTOES MOV. MANUAL

4 PLACA MC16R

4.1 CONFIGURACOES E FUNCOES

&

TECNOLOGIA

i MC16R

BLC

ICSP

EEPROM

RF

CHAVE

AUT/MAN.

Placa principal responsavel por todo o funcionamento do elevador. Recebe todos os sinais de circuito de seguranga, sensores,
limites, circuitos de chamado, e etc, que sdo monitorados, analisados e transmitidos através de interfaces internas aos componentes
operacionais do comando, como Inversor, contatores, etc.. para que sejam realizadas as viagens e demais operagdes do elevador.
Possui também um canal de comunicagao serial para IPD's de pavimento e cabina, e um canal especial para comunicagdo com outra

placa MC16R para trabalhar de forma Duplex..
Todos os sinais de saida sdo do tipo coletor aberto (chaveando 0v) ou contatos isolados de relés.
Todos os sinais de entrada sao positivo (24Vdc), exceto quando descrito em contrario no esquema elétrico do comando.

MC16R0001-R2
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(KK
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CONFIGURACOES E FUNCOES DA PLACA MC16R

IPD INTERNO : Display alfanumérico responsavel pela visualizagao das denominagdes dos andares,
codigos das ocorréncias de falhas e status de funcionamento do elevador. Nesse display sdo mostradas

as mesmas indica¢des dos demais IPD's de pavimento.

SETAS : Setas sinalizadoras de direcdo. Indicam qual o sentido de viagem do carro e que exixtem chamados
registrados a serem atendidos pelo elevador.

STRAP EST : Strap de habilitagdo do estacionamento preferencial.

JP9 — na posicdo ON (led EST aceso), apds 60 segundos sem nenhum chamado a ser atendido, o elevador
ira se dirigir ao andar programado na EEPROM e 14 permanecera estacionado até que algum chamado
seja registrado.

STRAP VRD : Strap de configuragdo de selegdo de varreduras de pavimento:

Led (VRD) aceso — Varredura 8X1 até 16 andares

Led (VRD) apagado — Varredura 4X1 até 8 andares

STRAP’s VF/HD : Seleciona o tipo de aplicacdo da placa MC16R,;

JP1 a JP6 posicionados na coluna VF — Funcionamento com inversor de frequéncia ou duas velocidades.
JP1 a JP6 posicionados na coluna HD — Funcionamento como Elevador Hidraulico.

Atencio: Os STRAP’s devem estar obrigatériamente em “uma s6 coluna” (todos na coluna VF ou na
coluna HD) de acordo com a aplicagio desejada.

TP : Potenciometro de regulagem do tempo de freio (VVVF) ou tempo de partida Y/T (HD)
Em VVVF ajusta o tempo em que se deseja que o freio acione apds a parada do elevador
Em HD ajusta o intervalo de partida entre o contator Y (estrela) e o contator T(tridngulo).

BLC : Chave de bloqueio dos limites de fim de curso (By Pass).
Caso o elevador ultrapasse os limites de fim de curso, pressionando esse botdo, permite movimentar
o elevador em modo manual para retira-lo do limite acionado.

ICSP : Conector de programacdo da placa MC16R. Uso interno ADDTECH.

EEPROM : Memoria de programagio dos pardmetros de funcionamento do elevador.
Essa memoria ¢ responsavel por toda parametrizacdo do modo de funcionamento do elevador
A programacio ¢ realizada externamente através do programador portatii ADDPROG.

RF : Botdo de resgate de falhas.
Com o comando em modo manual, ao ser pressionado esse botdo, sera mostrado no display interno da placa
as ultimas 10 falhas ocorridas com o elevador.

AUT/MAN : Chave de comutacdo Automatico/Manual da placa de comando.

MOV MANUAL : Botdes de movimentacdo do elevador em modo inspecdo (Manual).
Devem ser pressionados simultaneamente o Botao Geral e a direcdo desejada (Subida ou Descida).
Obs.: Essa funcéo s6 € permitida se a chave AUT/MAN da cabina estiver na posicdo AUT.

MC16R0001-R2
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4.2 IDENTIFICACAO DE BORNES E CONECTORES
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4.2.1 Conectores de ligacio interna do comando (ADDTECH)

CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN2-1 N Saida de alimentacdo +24Vdc para acionamento da interface do ventilador.

CN2-2 VT Saida para acionamento da interface do ventilador (LED VT).

CN23 . Saida de alimentagdo +24Vdc para acionamento da interface da rampa magnética.

CN2-4 RM Saida para acionamento da interface da rampa magnética (LED RM).
CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN3-1 . Saida de alimentacdo +24Vdc para acionamento da interface de abertura de porta de cabina.

CN32 LPA Saida para acionamento da interface de abertura de porta de cabina (LED PA).

: - o+ . . .

N33 LPF Saida de alimentagdo +24Vdc para acionamento da interface de fechamento da porta de cabina

CN3-4 PE Saida para acionamento da interface de fechamento da porta de cabina (LED PF).
CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN4-1 v Entrada comum da Fase 220V para acionamento dos contatores (SG, RUN).

CN4-2 S Saida para acionamento do contator de acoplamento de saida SG. (LED SG).

CN4-3 T Saida para acionamento do contator de freio RUN. (LED RUN).

CN4-4 v Saida nio usada em VVVEF.
CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN6-1 48V Previsdo para entrada de sinal positivo (48 Vdc).

CN6-2 oV Entrada de sinal negativo (0 Vdc) da fonte de alimenta¢do do comando.

CN6-3 24y Entrada de sinal positivo (24 VDC) da fonte de alimentag¢do do comando .(LED ON).
CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN7-1 VMD Saida de alimentag@o da Valvula de Descida da Central Hidraulica.

CN7-2 VML Saida de alimentag¢do da Valvula deAlta Velocidade da Central Hidraulica.

CN7-3 . Comum de alimentaggdo +48Vdc para acionamento das Valvulas da Central Hidraulica.
Obs.: Conector CN7 utilizado apenas no comando MC16R HD.
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CONECTOR | NOME DESCRICAO
CNO-1 c1 Entrada comum para inversor de fequéncia Relés (D, S, GD, GS, B, A, M).
CNO-2 D Saida diregdo de Descida para inversor de frequéncia (D). (LED D).
CN9-3 S Saida diregdo de Subida para inversor de frequéncia (S). (LED S).
CN9-4 B Saida Baixa Velocidade para inversor de frequéncia (B). (LED B).
CNO-5 A Saida Alta Velocidade para inversor de frequéncia (A). (LED A).
CNO-6 2 Entrada comum para inversor de fequéncia Relés (A, B).

CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN10-1 V2 Varredura de pavimento subida andares 9 a 16.

CN10-2 REN Saida para rele de renivelamento automatico HD. (LED REN). (Utilizada apenas no comando MC16R HD)

Saida para setas de subida. (LED SS).

CN10-3 SS
CN10-4 D Saida para setas de descida. (LED SD).
CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN19-1 ALL Série dos contatos de alarme do inversor e da falta de fase (FIF). (LED AL).

CN19-2 24V Nao utilizado em VVVF.

CN19-3 RG Nao utilizado em VVVEF.

CN19-4 AL2 Retorno dos contatos de alarme do inversor e da falta de fase.

CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN20-1 SEG Saida positiva para relés / contator de seguranga do quadro de comando.

Saida negativa para relés / contator de seguranga do quadro de comando.

CN20-2 ov
CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN21-1 oV Saida negativa para alimentagdo de acessorios internos do quadro.

CN212 ENTI Entrada reserva de fungdes auxiliares. (LED ENT1).

CN21-3 ENT2 Entrada para limite de renivelamento de descida para HD. (LED ENT2)
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CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN22-1 ST Saida start para Gongo de Pavimento e Cabina. (LED ST).
CN222 oV Saida negativa para alimentagdo do anunciador de andar.
CN22-3 . Saida positiva para anunciador de andar.
CN22-4 TX Saida de comunicag@o para anunciador de andar

CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN23-1 M Saida velocidade de manutengdo para inversor de frequéncia.
CN232 RUN Entrada para acionamento do contator de freio do comando (RUN).
CN23-3 oV Comum da alimentag@o de relé de freio do inversor de frequéncia.

4.2.2 Conectores de ligacio externa do comando (CLIENTE)

CONECTOR | NOME DESCRICAO
p - P — ——
CNI-1 . Saida de alimentagdo +24Vdc para acessorios e opcionais.
CN12 oV Saida de alimentac@o OV para acessorios e opcionais.
CN123 TX Saida de comunicagao serial para IPD’s e demais acessorios seriais do comando.(LED TX).
CN1-4 Vsi Varredura de chamados de subida, andares de 1 a 8.
CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN5-1 . Saida 24Vdc para limite de porta fechada (LPF).
CN5-2 LPF Entrada para limite de porta fechada. (LPF).
CN5-3 RND Entrada de zona de abertura de porta. (Utilizado apenas no comando MC16R HD)
CN5-4 RNS Entrada para limite de renivelamento de subida para HD. (Utilizado apenas no comando MC16R HD)
CONECTOR | NOME DESCRICAO
CNS-1 DUP Canal serial duplex para comunicagio com outra placa de comando MC16R. (LED DUP).
CN8-2 oV Saida comum do canal de comunicagéo Duplex.
CN8-3 ST Saida de start para acionamento do anunciador de andares. (MINIVOX E ADVOX)
CN8.-4 OEI Entrada para chave de bombeiro operar em caso de incendio.

MC16R0001-R2 ADDTECH TECNOLOGIA Péagina 11
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CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN11-1 Vel Varredura de cabina para chamados e led’s dos andares de 1 a 8

CN11-229 |BI aBS Entradas para os botdes de cabinade 1 a 16

CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN12-1 VDI Varredura de descida para chamados e led’s dos andares de 1 a 8

CNI12-229 |BI aBS Entradas para os botdes de pavimento de 1 a 16

CONECTOR | NOME DESCRICAO

CNI3-1 V2 Varredura de cabina para chamados ¢ led’s dos andares de 9 a 16

CNI3229 |LlaLs Saida para os led’s dos andares de 1 a 16

CONECTOR | NOME DESCRICAO

CN14-1 VD2 Varredura de descida para chamados e led’s dos pavimentos de 9 a 16

CN14-229 |L1aLs Saida para os led’s dos pavimentos de 1 a 16.

CONECTOR | NOME DESCRICAO
CNI5-1 51 Saida para a série dos limites de fim de curso superior (LCS) e inferior (LCD).
CN152 52 Retorno dos limites de fim de curso (LED LFC).
CN15-3 7 Saida para série dos contatos do regulador de velocidade (RG) e polia tensora (POT).
CN15-4 7 Retorno do regulador de velocidade e polia tensora. (LED RG).
CN15-5 31 Saida para o botdo da chave de acesso ao pogo.
CN15-6 22 Retorno do botdo da chave PAP. (LED PAP).
CN15-7 60 Retorno do limite de parada de subida (LFS). (LED LS).
CN15-8 62 Retorno do limite de parada de descida (LFD). (LED LI).

MC16R0001-R2 ADDTECH TECNOLOGIA Péagina 12
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CONECTOR | NOME DESCRICAQO
CN16-1 51 Saida comum para os limites de parada final de subida e descida.
CN162 LA Retorno dos limites de corte de alta velocidade de subida e descida. (LED LA).
CN1623 95 Saida para o limite de corte de alta velocidade de subida (LSA).
CN16-4 97 Saida para o limite de corrte de alta velocidade de descida (LDA).
CN16-5 P19 Saida para a série dos contatos das portas de pavimentos.
CN16-6 P20 Retorno dos contatos de portas de pavimentos (PP). (LED PP).
CN16-7 P Saida para série dos contatos dos trincos das portas de pavimentos
CN16-8 P27 Retorno dos contatos dos trincos das portas de pavimentos (CT). (LED CT).
CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN17-1 P Saida para o contato de porta de cabina fechada.
CN17-2 P22 Retorno do contato da porta de cabina fechada (PC). (LED PC).
CN17-3 01 Retorno do botdo stop e do contato do freio de emergéncia (FEM). (LED EME).
CN17-4 9 Saida comum para o botdo stop e para o botdo de abertura da porta de cabina.
CN17-5 93 Retorno do botdo de abertura de porta de cabina (PO) e barreira infravermelha (BIV). (LED PO).
Alimentag@o para: limite de porta aberta, servi¢o independente, botdo fecha porta, IPD’s, comum da chave
CN17-6 51
Aut/Man.
CN17-7 P8 Retorno do limite de porta aberta (LPA). (LED LPA).
CN17-8 SI Retorno da chave do servigo independente (SI). (LED SI).
CN17-9 P Retorno do botdo fecha porta (FP). (LED FP).
CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN18-1 oV Saida negativa para os IPD’s de cabina.
CN182 TX Comunicagao serial para os IPD’s de cabina.
CN18-3 CK Retorno dos sensores de corte de alta velocidade de subida e descida. (LED CK).
CN18-4 CP Retorno dos sensores de parada de subida e descida. (LED CP).
CN18-5 GS Geral dos sensores de corte e parada de subida.
CN18-6 GD Geral dos sensores de corte e parada de descida.
CN18-7 AUT Entrada da chave de automatico e manual da botoeira de inspegdo. (LED AT).
CN18-8 MS Retorno da chave de manobra de subida em inspegao.
CN18-9 MD Retorno da chave de manobra de descida em inspegao.

MC16R0001-R2
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5 FONTE DE ALIMENTACAO

5.1 Transformador Freio e Linha de Seguranca

- Transformador utilizado para alimentar as fontes do circuito de freio e linha de seguranga do elevador.
Possui tensdo de saida fixa de 24V (Linha de segurancga) e tensdes de saida ajustaveis através de bornes de saida
entre 50 e 125Vdc para alimentagao de freio e rampa magnética e bornes de entrada entre 208 e 220V.

¢ o'n'ee
FUECESRSE A

= 5.2 Placa PRT

| Placa retificadora para as fontes do circuito de freio e linha de seguranca.

A tenséo de saida da fonte de 24Vdc deve estar entre 20 e 30 Vdc. Caso esteja fora desta faixa,
sera necessario mudar a ligag@o de entrada do trnaformador (208 ou 220 conf. Necessidade). Se
ainda assim ndo for possivel resolver o problema, solicitar junto a ADDTECH um transformador
com tensdo especial.

Os fusiveis utilizados nessa placa sdo: 5A

Importante: A substituicio dos fusiveis devem ser feitas sempre por outro do mesmo valor.

Bornes Sindal

BORNE NOME DESCRICAO
0-208 — 220 Bornes de entrada do transformador. Ligar em 208 ou 220 de acordo com a tensdo de rede
0_24 Borne de saida para a placa retificadora PRT de 24V. Corrente maxima de 1A.

0-60-75-90-110 Borne de saida para a placa retificadora PRT de freio. Corrente maxima de 3A.

Conectores da placa PRT
CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN1-1/2 Entrada PRT tenséo de freio
CN1-3/4 Entrada PRT tensdo 24V.
CN2-1/2 - Saida positiva/negativa para circuito do freio
CN2-3 Nao conectado.
CN2-4/5 - Saida 24Vdc/0V para o circuito de emergéncia e seguranga
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&

6 PLACAS DE PROTECAO E INTERFACES

6.1 Placa de protecao contra inversao ou falta de fase(PFIF)

Circuito de protecdo contra falta ou inversdo de fase da rede com tensdo de 220 a
380Vac. Se as trés fases estdo presente nos bornes R, S, T e se a sequéncia das
fases estdo corretas, o led LD1 (verde) da placa deve acender indicando que o relé
FIF esta energizado e com os contatos fechados (bornes C, NA. Se a sequéncia
estiver incorreta ou se faltar uma das fases, o led LD2 (vermelho) acendera.
Esta placa ¢ usada nos comandos onde a falta ou inversado de alguma fase pode

provocar funcionamento incorreto e/ou inseguro do elevador ou algum equipamento
acionado por ele.

* Para motores de tragao e operadores trifasicos por médulos conversores
ou inversores de frequéncia (VVVF), o circuito FIF é opcional pois esses
equipamentos ja possuem prote¢ao contra falta ou inversao de fase.

BORNES DESCRIGAO
RS T Entrada trifésica 220V
C1.NA Comum e contato auxiliar normalmente aberto (NA).
C2. NF Comum e contato auxiliar normalmente Fechado (NF).

6.2 Placa de Interface de Poténcia (PIP)

Placa de interface de poténcia formada por 2 modulos semicondutores (tiristores) que acionam as bobinas dos contatores do
quadro de comando. Cada médulo possui um led de identificagdo que permanece aceso quando a saida para o contator ¢ energizada.

CONECTOR NOME DESCRICAO
CN1-12 Al/BI Entrada positiva/negativa para acionamento do tiristor do contator 1.
CN1-3/4 A2/B2 Entrada positiva/negativa para acionamento do tiristor do contator 2.
CONECTOR NOME DESCRICAO
CN2-1 C Entrada da fase F1 (220V) comum dos tiristores.
CN2-2 T1 Saida de fase 220V para acionar a bobina do contator 1.
CN2-3 T Saida de fase 220V para acionar a bobina do contator 2.

Modelo de interfaces utilizado para as seguintes funcdes:

- Acionamento dos contatores de abertura e fechamento de porta (PA/PF)

- Acionamento do contator de ventilador do motor da maquina (VNT).

- Acionamento do contator da rampa magnética / elétrica (RM).

MC16R0001-R2
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6.3 Placa de Interface a relé (PRA)

Placa de interface formada por 2 relés que acionam modulos de operador de porta VVVF e/ ou linha de seguranga do elevador
Cada modulo possui um led de identificagdo que permanece aceso quando o relé e’energizado.

CONECTOR NOME DESCRICAO
CN1-1/2 A1/BI Entrada positiva/negativa para acionamento do relé 1.
CN1-3/4 A2/B2 Entrada positiva/negativa para acionamento do relé 2.
CONECTOR NOME DESCRICAO
CN2-1 C Entrada de sinal comum dos relés.
CN2-2 RI Saida do contato do relé¢ RL1.
CN2-3 R2 Saida do contato do relé¢ RL2.

Modelo de interfaces utilizado para as seguintes funcdes:
- Acionamento do médulo VVVF de abertura e fechamento de porta (PA/PF)
- Relés de Seguranca e circuito de trinco de portas do elevador (SEG / CT)

6.4 Placa de Seguranca e Trinco — 127V (PST)

Placa auxiliar formada por 5 relés responsaveis pela seguranca dos contatos dos trincos,

das portas de pavimento e do acionamento dos contatores e drives (Inversor) do quadro
de comando.

-Relé (EM) - Confirmagao da linha de emergéncia fechada
-Relé (P) - Confirmagdo de portas de pavimento fechadas
-Relé (T) - Confirmagdo de trincos de portas fechadas

- Relé (SEG1 / SEG2) — Alimentagdo da linha 110Vca das portas e trincos

CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN1-1 A2 Entrada de alimentagdo 110 Vca (Fase).
CN1-2 Al Entrada de alimentagdo 110 Vca (Neutro).
CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN2-1 R2 Saida do contato do relé SEG 2.
CN2-2 2 Entrada do sinal comum do relé SEG 2.
CN2-3 R1 Saida do contato do relé¢ SEG 1.
CN2-4 cl Entrada do sinal comum do relé SEG 1.
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CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN3-1 EME Entrada do sinal de emergéncia da borneira da placa MC16R.
CN3-2 SEG Entrada do sinal positivo do conector SEG da placa MC16R.
CN3-3 oV Entrada do sinal negativo do conector SEG da placa MC16R.

CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN4-1 Pl Entrada dos sinais da série de portas de pavimento 110 Vac.
CN4-2 P Entrada dos sinais da série de portas de pavimento 110 Vac.
CN4-3 T Entrada dos sinais da série de tricos 110 Vac.

CN4-4 ™ Entrada dos sinais da série de tricos 110 Vac.

CONECTOR | NOME DESCRICAO
CN5-1 P19 Saida para o borne P19 da placa MC16R.

CN5-2 P20 Saida para o borne P20 da placa MC16R.
CN5-3 P21 Saida para o borne P21 da placa MC16R.
CN5-4 P27 Saida para o borne P27 da placa MC16R.

6.5 Placa de Seguranca — 24V (PSEG)

Placa auxiliar formada por 2 relés responsaveis pela seguranca dos contatos dos trincos das portas de
pavimento e do acionamento dos contatores e drives (Inversor) do quadro de comando.
- Relé (SEG 1/ SEG 2) — Alimentagao da linha 24Vdc das portas e trincos.

CONECTOR NOME DESCRICAO

CNI-1 BI Saida negativa da bobina do relé¢ SEG 1

CN1-2 RI Saida do contato do relé SEG 1.

CN1-3 C1 Entrada do sinal comum do relé SEG 1.

CN1-4 Al Entrada positiva do sinal do conector SEG da placa MC16R
CONECTOR NOME DESCRICAO

CN2-1 A2 Entrada positiva da bobina do relé¢ SEG 2

CN2-2 o Entrada do sinal comum do relé¢ SEG 2.

CN2-3 R2 Saida do contato do relé¢ SEG 2.

CN2-4 B2 Saida negativa do sinal do conector SEG da placa MC16R
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7 INVERSORES DE FREQUENCIA

Inversores de frequéncia sio equipamentos utihizados para controlar motores. Possuem
duas categonas de aplicacio: com e sem realimentacio.

A operacio com realimentacio € também conhecida como controle em malha fechada e
utiliza gerador de pulsos (encoder) acoplados ao emxo do motor. (Essa aplicagio permite
um controle mais preciso do motor e € mdicada para elevadores mais rapidos (acima de 75
m/mimy}).

A operacio em malha aberta, ou sem realimentagio, € indicada para controle de elevadores
com velocidades mais baixas de até 75 m/min. Posswi performance inferior a operagio
com o encoder, porém seu custo € menor e o desempenho € satisfatorio para as aplicagdes
nesssa velocidade.

7.1 Inversor Schneider modelo ATV312

Etiqueta de identificacio
da poténcia e da tensio
Teclado de programacio

Borneira de controle

Etiqueta de identificacio
do dnive

-Teclado de programacao

Display do inversor: Usado para visualizar o parimetro ou os valores de programacio do
drive.

Botio ENTER (pressionar o centro): Usado para entrar nos parimetros ou confirmar /
salvar valores dos parametros.

Botiio para incremento e decremento: Quando rotacionado no sentido horinio, o botio
“incrementa™ o valor do parimetro (se algum estiver selecionado) ou altera para o proximo
pardmetro (se estiver na tela de selecio de parimetros). Quando rotacionado no sentido anti-
horario, o botio “decrementa™ o valor do parimetro ou altera para o parimetro anterior.

-Bornes de poténcia

AL1 | 812 | T3 | PO | PAls | PB W T2 (W3 N : . )
. AL LA Bomes de ligacio da alimentacio trifisica do inversor,
resistor de frenagem, saida para motor de tracio e

aterramento.

Saida para hgacio

Entrada de do motor de fracio i = :
alimentacio o : Lizachn do fio de *ATENCAO — Nunca remova o jumper fixado nos bommes
ac hgadg“’;:n‘;grzis“’r iamﬂmm “PO™ e “PA/+” do inversor. Risco de danos no equipamento.
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de fre1o.

Conf. de entrada

-Borneira de controle

Bomes de ligacio para acionamento das entradas digitais, saida a relé do contato de emergéncia e saida a relé do acionamento

Tabela de referéncia dos bornes de controle

®

@

BORNE |DESCRICAO

Nio usado
Rla Bome “NA”™ da rede de seguranca
EIB Nao usado
RIC Bome comum da rede de seguranca
R2A Bome “NA™ da rede do freio
R2C Bome comum da rede do freio

Néo usado

L4

Contato digital de velecidade de manutengio

00

Contato digital de alta velocidade

Li6 Contato digital de curva de aceleragio e desaceleragiio 2
CLI Nio usado
M4V Sinal pesitive 24Vde do inversor de flequéncia
@ L1 Entrada digital da dire¢io de subida
L1 Entrada digital da direcio de descida
LI3 Entrada digital da baixa velocidade
-Tabela de Tensiio / Corrente
Tensio trifasica 220Vac
MOTOR RESISTOR DE FRENAGEM
Poténcia Corrente nominal de saida Referéncia Valor Ohmico Poténcia
EW | CV A Q W
3 13,7 ATV3I12HU3IOM3 50 300
4 3 175 ATV3I12HU40M3 20 300
35|73 273 ATV3I12HUS M3 15 300
15| 10 330 ATV3I1IHUT M3 15 500
11 | 15 54,0 ATV312HD11M3 10 1000
15 | 20 66,0 ATV3I12HDI15M3 1.5 2000
Tensdo trifisica 380Vac
MOTOR RESISTOR DE FRENAGEM
Poténcia Corrente nominal de saida Referéncia Valor Ohmico Poténcia
kW | CV A Q W
3 7.1 ATV3I1IHU30N4 100 300
4 5 9.5 ATV31IHU40N4 50 300
55|73 143 ATV312HUS5N4 50 500
151 10 170 ATV3I12HUTINA 50 300
11 | 15 217 ATV3I1ZHD11IN4 40 2000
15 | 20 330 ATV31IHD15N4 30 2000

Obs.: Para mais detalhes consultar o manual do equipamento.
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7.2 Inversor Schneider Modelo ATV320

Etiqueta de identificacdo

- Teclado de programagio

Entrada de alimentagdo

R

e":.s‘a

&’:@

DR | PQ |

Ligac@o do resistor de
frenagem

Ligacao do fio de
aterramento

do drive

Etiqueta de identificacdo

da poténcia e da tensdo Teclado de~
programagao
ATV320UTEM3C
HL1636 a
i Borneira de
DG [=] controle
Borneira de
poténcia

*JUMPER

DA 4] m U/ T LI

Saida para ligagdo
do motor de tragdo

Display do inversor : Usado para visualisaros parametros ou os valores
de programagéo do driver.

Botio para incremento e decremento: Quando girado no sentido
horario, o botdo “incrementa” o valor do pardmetro ( se algum estiver
selecionado) ou altera para o proximo pardmetro ( se estiver na tela de
selegdo de parametros). Quando rotacionado no sentido anti-horario,

o0 botdo “decrementa” o valor do pardmetro ou altera para o anterior.

Botao ENTER (pressionar no centro): Usado para entrar nos
parametros ou confirmar / salvar valores dos mesmos.

Botao ESC (sair): Usado para sair dos parametros apos acesso.

- Bornes de poténcia

Bornes de ligacdo da alimentagao trifasica do inversor,
Resistor de frenagem, saida para motor de tragdo e
aterramento.

* ATENCAO — Nunca remova o “JUMPER” fixado nos
bornes “PO” e “PA/+” do inversor. Risco de danos ao
equipamento.

@

MYEE =

€
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-Borneira de controle
Bornes de ligagdo para acionamento das entradas digitais, saida a relé do contato de emergéncia e saida a relé¢ do acionamento
de freio.

Conf. de entrada

Tabela de referéncia dos bornes de controle

BORNE DESCRICAO
@ - Nao usado
0 RI1A Borne “NA” da rede de seguranga
- o @ RIB Nio usado
‘ RI1C Borne comum da rede de seguranca
:?I (:1?/ " w , . R2A Borne “NA” da rede de freio
— = - " ~ E il R2C Borne comum da rede de freio
' +24 Sinal positivo 24Vdc do inversor de frequéncia
3 DI1 Entrada digital da direcdo de subida
i DI2 Entrada digital da diregdo de descida
1 @ DI3 Entrada digital da baixa velocidade
DI4 Contato digital de velocidade de manutengdo
| DI5 Contato digital de alta velocidade
j DI6 Contato digital de curva de aceleracdo e desacel.2
\ @ - Nao usado

Entrada para teclado externo

Teclados externos

- Tabela de Tensao / Corrente

Tensao trifasica 220Vac

MOTOR RESISTOR DE FRENAGEM
Poténcia Corrente nominal de saida Referéncia Valor Ohmico Poténcia
kW CvV A Q w

3 - 13,7 ATV320U30M3C 50 500
4 5 17,5 ATV320U040M3C 20 500
5,5 7,5 27,5 ATV320U55M3C 15 500
7,5 10 33,0 ATV320U75M3C 15 500
11 15 54,0 ATV320D11M3C 10 1000
15 20 66,0 ATV320D15M3C 7,5 2000

Tensio trifasica 3800Vac

MOTOR RESISTOR DE FRENAGEM
Poténcia Corrente nominal de saida Referéncia Valor Ohmico Poténcia

kW CV A Q w

3 - 7,1 ATV320U30N4B 100 500

4 5 9,5 ATV320U40N4B 50 500

55 75 143 ATV320U55N4B 50 500
7,5 10 17,0 ATV320U75N4B 50 500

11 15 27,7 ATV320D11N4B 40 2000

15 20 33,0 ATV320D15N4B 30 2000
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7.3 Inversor Yaskawa modelo V1000
Teclado de programacdo
Etiqueta de identificacdo
do drive
Borneira de controle
Borneira de poténcia
Ventilacio do inversor
N NOME FUNCAO
1 ||[@35H] | Display Usado para visualizar o parimetro ou os
valores de programacio do dnve.
2 Botio ESC Usado para sair dos pardmetros apos
= 2CES50 A0S Mesmos.
3 Botio RESET Usado para resetar a falha do drive ou
movimentar ¢ digito do parimetro para a
4 Botio RUN Haiado
5 Botfo seta para cima | Quando acionado, altera o parimetro ou
merementa o valor do parimetro.
] Botio seta para baixe | Quando acionado, altera o parimetro ou
decrementa o valor do pardmetro.
7 | Sk | Botio STOP Nio usado.
8 Botio ENTER Usado para entrar nos parimetros ou
’ confirmar/salvar valores dos parimetros.
9 Botio LO/RE Nio usado.
10 gy | Luz RUN Acende enquante o drnive estd operando o
motor.
11 Luz LO/RE Acende enquanto o operador (LOCAL)
= estd selecionado para operar o drive.
12 TALM Luz AIMLED Quando o drive detecta um alarme ou
i = emo.
13 | gy |LuzREVLED Indica que o motor estd redando em
TEVerso.
14 | [DRV| Luz DRV LED Nao nsado.
15 FOUT Luz FOUT LED Exibe (no display) a freqiiéncia de saida
S (Hz).
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- Bornes de poténcia
Bornes de ligagdo da alimentagdo trifasica do inversor, resistor de frenagem, saida para motor de tragdo e aterramento.

Ligacgao do resistq

de frenagem equipamento.

Entrada de alimentagdo

Nunca remover esse JUMPER ( +1 com +2 ). Risco de danificar o

AC Saida para ligagdo do motor de
tragdo
Ligagdo do fio de aterramento
BORNE DESCRICAO
@ - Nao usado
P1 Borne “NA” da rede de freio
@ P2 Nao usado
PC Borne comum da rede de freio
Al1/A2/+V/AC/AM/
AC/MP Nao usado
S1 Entrada digital de direcdo de subida
S2 Entrada digital de direcdo de descida
S3 Entrada digital de alta velocidade
@ S4 Entrada digital de baixa velocidade
S5 Entrada digital de velocidade de manutenc¢do
S6 Nao usado
S7 Entrada digital de curva de aceler. e desaceler.2
HC Entrada seguranga inversor
CS Sinal comum do inversor de frequéncia
H1 Entrada seguranga inversor
- Tabela de Tensdo / Corrente @ RP Nio usado
- Nio usado |
Tensioa trifasica 220Vac
MOTOR RESISTOR DE FRENAGEM
Poténcia Corrente nominal de saida Referéncia Valor Ohmico Poténcia
EW | CV A 1 w
4 5 17.5 CIMRE-VIUIZAD020FAA 20 500
551 7.5 250 CIME-VLIZAD030FAA 15 500
7.5 10 33,0 CIMRE-VU2A0040FAA 15 500
11 15 467 CIME-VII2ZADD5S6FAA 10 1000
15 20 57.5 CIME-VIT2ZAD069FAA 7.5 2000
Tensdo trifasica 380Vac
MOTOR RESISTOR DE FRENAGEM
Poténcia Corrente nominal de saida Referéncia Valor Ohmico Poténcia
EW | CV A 1] w
4 5 9.2 CIME-VU4AQ011FAA 50 500
33575 14,0 CIME-VU4AO018FAA 50 500
7.5 10 19,2 CIMR-VU4AQ023FAA 50 500
11 15 25,8 CIME-VII4A0031FAA 40 2000
15 20 31,7 CIME-VII4A0038FAA 30 2000

Obs.: Para mais detalhes consultar o manual do equipamento
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7.4 Resistor de Frenagem

Usado em comando com inversor de frequéncia. Este componente € acionado pelo inversor sempre que o elevador esta
segurando alguma carga, “regeneracio . O valor do resistor de frenagem depende da tensdo de trabalho, marca e poténcia do
mversor. O valor do resistor adequado para cada modelo de inversor € mostrado na tabela da pagina anterior.

7.4.1 Placa de identificacio

0O valor e poténcia do resistor de fremagem esti identificado na plaqueta como
mostrado ao lado.

7.4.2 Ligacdo e fixacdo do resistor de frenagem

O resistor de frenagem ja € enviado com a fiacfo e terminais para ligacio. E recomendado que o resistor de frenagem
seja sempre fixado na posigdo honzontal para uma melhor dissipacio de calor, conforme mostrado na figura abaixo.

Posigdo horizontal do

/ resistor de frenagem

QU
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FORMA CORRETA Fiacio do resistor FORMA ERRADA
de frenagem
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ATENCAO: Nunca passar a fiacio do resistor de frenagem pelas calhas internas do comando.
Risco de interferéncias e aquecimento indesejavel das ligac6es internas.
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8 CONTATORES AUXILIARES E MANOBRA

8.1 Contator RUN :

Responsavel pela abertura e fechamento do freio da maquina de tragao.
E acionado através do tiristor RUN da placa MC16R que ¢ controlado pelos contatos (R2A — R26)
do inversor de frequéncia. (MODELO : LCIK0601M7)

8.2 Contator VNT :

Responsavel pelo acionamento do ventilador para resfriamento da maquina de tragdo. Seu funcionamento
¢ ativado através da placa MCI6R que permite mante-lo ligado pelo tempo programado, apds o
desligamento do motor de tragdo. (ver item programagao). (MODELO : LCIK0601M7)

8.3 Contator RM :

Responsavel pelo acionamento da rampa magnética ou elétrica.

E acionado pela placa de comando (MC16R) apés o fechamento da porta de cabina para travamento do

do sistema de trinco. Apds a parada do elevador ele ¢ desligado antes de se iniciar a bertura da porta da

da cabina. (ver item programacao). (MODELO : LCIK0601M7)

8.4 Contator PA/PF :

» 0 Responsavel pelo acionamento do operador de portas (monofésicos, trifasicos) para
] fechamento e abertura da porta da cabina (porta automatica). Seu funcionamento ¢
- ~ I3
controlado pela placa de comando e 0 modo de operagdo pode ser alterado através do
" "." programador da placa MC16R de acordo com o modelo utilizado. Possui intertravamento
e elétrico e também mecanico para operadores trifasicos. (MODELO : LC2K0601M7)
T 1 %" % W ow oanwowow

8.5 Contator SG :

Contator de seguranca geral . Responséavel pelo acoplamento entre inversor de frequéncia
e o motor, garantindo que o motor ndo seja energizado sem que haja alguma manobra
ordenada pela placa de comando do elevador.

OBS.: O modelo do contator varia de acordo com a poténcia do motor de tragdo. Consultar
o projeto especifico da cada elevador.

9 COMPONENTES DE LIGACAO E PROTECAO

e .,‘L ﬁmﬂ 9.1 Disjuntor L01, L02, L03
%"' .'-_m Y %P“_'. Dlrsyjlntores.de alimentagdo geral. Responsével pela prote¢do dos componentes eletrdnicos e
elétricos existentes no quadro de comando.
. ‘.Il Obs.: A quantidade e corrente de cada disjuntor varia de acordo co a aplicagdo especifica de

cada projeto.
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10 COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

10.1 Operacio em MANUAL/INSPECAO

Ao ser colocado em Manual, o comando imediatamente informa nos indicadores digitais o codigo MA, e o led AT da placa de
comando permanece apagado. Com o circuito de emergéncia devidamente ligado, o led EME da placa de comando deve acender,
informando que os respectivos dispositivos de seguranga estdo fechados. Ao pressionar o botdo GERAL juntamente com um botéo
de direcdo (Subida ou Descida) o comando verifica se as portas de pavimento estdo fehadas, se a barreira infravermelha esta
desobstruida e se o botdo PO (botoeira de cabina) ndo esta atuado para iniciar o fechamento da porta de cabina e liberar a
movimentagao do carro.

Se todos os circuitos de seguranca estiverem satisfeitos (Relés de seguranga ligado), os leds EME, SEG, PC, CT, PP da placa
permanecerdo acesos e o comando acionara o contator de seguranga SG e o contator RUN para abrir o freio e movimentar o elevador
na diregdo desejada.

- Verifique se todos os dispositivos de seguranca e limites de extremos de poco estdo atuando corretamente.
- Verifique também se a abertura e o fechamento do freio esta correta e proceda os ajustes necessarios antes de colocar o elevador
em funcionamento.

Movimentacio do Elevador

Concluida a operagdo anterior o instalador podera movimnetar o elevador no sentido que deseja apertando os botdes de SUBIDA,
DESCIDA E GERAL da placa de comando se a chave estiver em modo MANAL.

Atencao: Se a chave AUT/MANUAL da caixa de inspegao da cabina estiver na posigdo MANUAL, o comando ndo permitira que a
manobra seja feita pela placa MC16R, pois nessa condicéo a prioridade de movimentagao do carro ¢ da cabina.

Em operacdo MANUAL, nenhum chamado ¢ registrado e o indicador de posigdo néo ¢ atualizado pelo seletor.

ATENCAO: QUALQUER MOVIMENTACAO DO ELEVADOR OU ABERTURA DAS PORTAS DE ACESSO AOS
PASSAGEIROS, DEVEM SER PRECEDIDAS DE SINALIZACOES E PLACAS DE ADVERTENCIA, ALERTANDO OS USUARI(
SOBRE A PROIBICAO DE USO DO MESMO.

10.2 Operacio em AUTOMATICO

10.2.1 Reinicializacao

Ao ser colocado em modo automatico, o comando inicia o processo de reconhecimento de sua posigao (seletor), o codigo RE
(Renicializa¢do) aparecera no indicador digital, a porta de cabina sera fechada e o carro partird em alta velocidade em direcdo ao
extremo inferior. Ao atingir o limite de alta (LDA) o comando acionard a baixa velocidade e seguira até encontrar o limite de parada
inferior (LFD) parando o elevador e abrindo a porta da cabina.

Atingindo a limite inferior, o comando acertara o seletor, atualizara o indicador digital e habilitara a leitura dos botdes de chamados,
entrando em funcionamento normal.

Caso o elevador ja esteja em um dos extremos quando colocado em automatico, esse processo nao sera realizado, pois o comando

ja reconhece a sua posicao.

Cabe lembrar que a reinicializagao ocorre também na energizagdo do comando e a movimentagao do elevador so6 se dara se as
condi¢des de seguranga estiverem satisfeitas.

Mesmo no processo de reinicializacdo os sinais de porta de cabina (EM, PP, LPA, PC, CT, SEG) devem estar operando corretamente
, caso contrario o sistema acusara a falha correspondente e o elevador permanecera inoperante até que o problema seja resolvido.

10.2.2 Sentido de viagem do carro

Ao ser pressionado qualquer botdo, o mesmo se ilumina indicando que o chamado foi registrado. O comando entdo reconhece sua
posicdo atual e indica no programador e nos indicadores digitais o sentido que ira tomar. Inicia o fechamento da porta da cabina e
ordena a partida do carro para atentimento dos chamados registrados.
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10.2.3 Sinal de seletor

Com o carro em movimento os indicadores de pavimento serdo atualizados pelo sinal do seletor de corte de alta velocidade

subida e descida (CS e CD) . Quando o seletor coincidir com o andar onde foi registrado o chamado e a parada ter sido selecionada
pela placa, o comando ordenara a troca de velocidade alta para a de nivelamento até receber o sinal dos sensores de parada

(CPS e CPD) ordenando a parada do elevador . Neste momento o comando desligara os contatores (SG e RUN), iniciando a
abertura da porta de cabina.

10.2.4 Atendimento seletivo descida

Em edificios residenciais, onde a circulagdo de passageiros ¢ mais acentuada entre o andar principal (térreo) e os andares de
apartamentos, as botoeiras de pavimentos costumam ter apenas um unico botdo de chamado. Nesses casos o comando MC16R
selcinona esses botdes para atendimento no sentido de descida, ou seja, o elevador com sentido de subida devera atender primeiro
o chamado registrado no andar mais alto até que sua direcdo seja invertida. A partir dai o comando ordena o atendimento sequencial
dos chamados registrados nos pavimentos até que o menor deles seja atendido. Os chamados registrados na botoeira de cabina,
sempre serdo atendidos sequencialmente de acordo com o sentido da da viagem.

Em edificios que possuem pavimentos inferiores ao andar térreo (subsolos e garagens por exemplo), é desejavel que esses
pavimentos tenham selecdo de atendimento no sentido de subida, neste caso ligar dois botdes de chamado de pavimento com as
respectivas varreduras que o sistema reconheera automaticamente a direcao de atendimento daquele andar.

10.2.5 Atendimento coletivo na subida e descida

Em edificios comerciais a circulagdo de passageiros é consideravel também entre os andares e ndo somente em diregdo ao térreo
Estes edificios costumam ter dois botdes de chamados nas botoeiras de pavimento, onde um deles registra o chamado com sentido
de subida e outro na descida. Nesses casos o comando MC16R executara o atendimento coletivo das chamadas. Com dire¢do de
subida, o comando atendera sequencialmente somente as chamadas registradas nos botdes de subida, bem como as chamadas da
cabina até que a ultima chamada seja atendida. Os chamados de descida permanecem registrados e s6 serdo atendidos quando o
elevador estiver em viagem de descida.

No extremo inferior um tnico botdo ¢ utilizado sendo este um chamado de subida. O mesmo ocorre para o extremo superior para
chamado de descida.

11 CARACTERISTICAS DE FUNCIONAMENTO

11.1 Protecio e seguranca de software

- Protecio do motor de porta

Em operagdo normal do elevador, as entradas LPA, PC, CT e SEG da placa MC16R determinam o desligamento do motor do
operador de porta. Caso algum desses sinais provenientes dos limites do operador ndo seja enviado a placa no “Tempo” programado
, 0 comando desligara as contatoras (PA ou PF) para evitar a queima do motor do operador.

O tempo de abertura e fechamento de porta ¢ programado pelo técnico através do programador e deve ser compativel com o curso
da porta para que a protecdo seja eficiénte. Na ocorréncia de alguma falha nos limites de porta o comando mostrara a indicago
correspondente no IPD.

- Protecao do motor de tracio e/ou carro travado

Com o elevador em movimento, o comando monitora a todo momento os sinais do seletor CK e CP. Caso perceba que estes sinais
ndo estdo sendo enviados no intervalo de tempo programado, o comando cancelara os chamados, abortara a manobra do carro e
indicara a falha correspondente no IPD. Se um novo chamado for registrado, uma nova tentativa de viagem sera executada.

Caso o problema persista, o equipamento sera retirado definitivamente de operagdo sendo necessario a intervencéo de um técnico
para resolver o problema.

Os tempos de seletor de alta, média e nivelamento do elevador sdo programados pelo técnico e devem ser compativeis com a veloci-
dade do elevador para que esta protegdo tenha sua completa eficiéncia.

- Zona de abertura de portas

Através do sensor de zona de porta (ZN), o comando monitora a correta posi¢do da cabina em relag@o ao nivel do piso do pavimento
quando o elevador estiver parado. O comando MC16R ordenara a abertura das portas somente quando a cabina estiver nivelada ou
dentro dos limites de desnivel permitido, caso contrario as portas nao se abrirdo, os chamados serdo cancelados e a falha correspon-
dente sera mostrada no IPD.
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- Monitoramento de seguranca de portas

O comando MC16R possui uma rotina de monitoramento constante durante a abertura e fechamento das portas da cabina e pavi-
mentos ou seja, se algum dispositivo ou comando de seguranca de portas (PP, LPA, PC, CT, SEG) ndo atuarem da forma e na
sequéncia correta, sera detectado pelo software e o comando atuara da maneira mais apropriada para garantir o funcionamento
seguro do elevador. Na ocorréncia de qualquer falha, o codigo correspondente sera mostrado no IPD e o elevador podera ficar
inoperante (dependendo da falha), até que seja sanado o problema.

11.2 Dispositivos de seguranca elétrica

- Entrada da barreira infravermelha

Em elevadores com portas simultdneas acionadas automaticamente por operadores elétricos, é necessario a incluséo de barreiras
eletronicas para protecdo dos usudrios durante a movimentagdo das portas. Se as portas estiverem fechando e um usuario interrom-
pe os sinais dos sensores da barreira, uma obstrugdo é detectada e um sinal é enviado a placa de comando que ordena a reabertura
imediata das portas evitando contato fisico com o usudrio. Caso a barreira permanega bloqueada por mais de 10 seg., a indicagdo
“PA” intermitente sera mostrada nos indicadores de pavimento informando que as portas estdo obstruidas.

Obs.: Nessa funcio o elevador aguardara o tempo de espera normal para reiniciar o fechamento da porta.

11.3 Atendimento de andares

- Estacionamento preferéncial

Sempre que o elevador ficar parado por um periodo superior ao programado, sem que seja registrado nenhum outro chamado, o
comando enviard automaticamente o carro até o andar de estacionamento. Normalmente adota-se como andar de estacionamento
o pavimento principal (TERREO), ou outro pavimento definido pelo cliente na programagio.

Esta fungdo pode ser desabilitada pelo técnico através do STRAP (EST) na placa de comando.

- Estacionamento com portas fechadas
Se o elevador ficar estacionado no andar dentro da zona de portas por mais de (X) segundos, sem que ndo haja nenhum chamado
registrado para ser atendido, o comando MC16R ordenara o fechamentoda porta da cabina. Essa fungo podera ser ativada pelo técnico

através do programador.

- Cancelamento de chamados falsos
Toda vez que um chamado registrado ¢é atendido, e nunhuma pessoa entra ou sai da cabina, o comando reconhece como chamado

falso, apds 3 chamados falsos consecutivos, o comando cancela automaticamente os demais chamados registrados na botoeira da

da cabina, evitando viagens desnecessarias.
Esta fungdo pode ser desabilitada ou alterado o nimero de chamados pelo técnico através do programador.

- Cancelamento de botio preso
Ao ser pressionado qualquer botdo de chamado e o mesmo ficar permanentemente acionado, o comando permitira o atendimento

deste chamado uma tinica vez e em seguida ira trata-lo como “botdo defeituoso” cancelando o atendimento daquele andar até que
o problema seja resolvido. Uma vez solucionado o problema, o comando o incluird na rotina de atendimento de chamados
automaticamente.

- Andar de emergéncia

O comando MC16R permite programar de forma independente o andar para onde o elevador devera se dirigir quando a fungdo de
bombeiro (OEI) for ativada. Deve-se levar em consideracdo as caracteristicas de uso do edificio (comercial ou residencial) e pode
ser diferente do andar principal programado no item estaciomamento. Esse andar deve ser definido pelo técnico através do

programador.

- Corte do tempo de espera

Ap0s a parada do carro, as portas permanecem abertas por um tempo determinado, permitindo a entrada e saida dos usuérios com
seguranca antes de executar uma nova partida para atender outro chamado. Este tempo pode ser cancelado a qualquer momento
utilizando um botao de fechamento de porta (FP) na boteira de cabina que quando pressionado iniciara imediatamente o fechamento

das portas.
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- Rabertura de porta pelo botio de pavimento (EXPO)

Esta fungdo permite a reabertura de porta de cabina pressionando o botdo do pavimento ou o botdo da cabina do andar em que o
elevador se encontra. E usada preferéncialmente em elevadores com portas simultineas para permitir o acesso de algum passageiro
atrasado no momento em que as portas estdo se fechando.

No caso de dois botdes no pavimento, a reabertura de porta se dara somente através do botdo cuja diregad for a mesma em que o
elevador se encontra. Caso pressionado o botdo de dire¢do oposta o chamado sera registrado normalmente porém ndo executara a
funcgéo.

Obs.: Nessa funciio o elevador aguardari o tempo de espera normal para reiniciar o fechamento da porta.

- Reabertura de porta pelo botao PO

A reabertura das portas pode ser realizada também através de um botdo instalado na botoeira da cabina (botdo PO).
Pressionando esse botdo, as portas do elevador reabrem imediatamente (se estiverem fechando) e permanecem abertas enquanto o
botio estiver pressionado. E usada preferencialmente em elevadores com portas simultineas para manter a porta aberta enquanto
se aguarda o acesso de algum passageiro atrasado.

Obs.: Nessa funciio o elevador reinicia o fechamento da porta, assim que o botido PO € solto. “Nao tem tempo de espera”

11.4 Sinalizacdes

- Alerta visual de porta aberta (PA)

Sempre que o elevador estiver parado no andar e algum usuario reter a porta de pavimento aberta (eixo vertical) por mais de 10 seg.,
o comando mostrara nos IPD’s de pavimento a informagdo “PA” intercalada com a indicagdo do andar.

Essa informagdo também ¢ mostrada quando a barreira eletronica (porta simultanea) fica obstruida por esse tempo.

- Alerta sonoro de aproximacio de carro

Quando o elevador esta se aproximando do pavimento onde foi solicitado o chamado, o comando acionard um sinal sonoro alertando
o0 usuario que o elevador estd chegando naquele andar.

Para essa funcdo deve-se adicionar o gongo eletronico e ser habilitada pelo técnico através do programador.

- Alerta sonoro de carro preso (SEP)

Toda ves que o elevador ficar retido no andar por mais de 30 segundos ¢ existir outro chamado para ser atendido, o comando acionara
um sinal sonoro para alertar o usuario dessa obstrucdo. Esse sinal se repetira a cada 3( trés ) segundos até que o elevador seja
liberado.

Para essa funcdo deve-se adicionar o gongo eletronico e ser habilitada pelo técnico através do programador.

- Alerta sonoro de carro no andar
O sinal de alerta sonoro pode ser programado também para tocar quando o elevador esta abrindo a porta da cabina.
Essa fungdo pode ser habilitada pelo técnico através do programador.

- Alerta sonoro no sentido de viagem

O comando MC16R permite acionar um gongo eletronico em cada pavimento que emite tons diferentes para o alerta de subida e de

descida. Essa caracteristica ¢ util para auxiliar o usuario com deficiéncia visual a distinguir o sentido de viagem do elevador. O sinal
sonoro so sera tocado no andar em que o elevador estiver parando (na aproximagio ou na abertura da porta conforme programado).

Essa fungdo pode ser habilitada pelo técnico através do programador.

- Alerta sonoro de registro de chamado (Buzzer)

O comando MC16R permite acionar um sinal sonoro (Buzzer) toda vez que um botdo de pavimento ou de cabina for pressionado.
Essa caracteristica ¢ util para auxiliar o usuario com deficiéncia visual a reconhecer que seu chamado foi registrado pelo elevador. O
sinal sonoro ¢ tocado toda vez que for pressionado o botdo mesmo depois que o chamado foi registrado.

Essa fungdo ¢ opcional e deve ser solicitada pelo cliente na colocacdo do pedido.

11.5 Funcoes e servicos especiais

- Servi¢o independente (SI)

O comando MC16R permite utilizar uma chave na botoeira de cabina para uso preferéncial. Essa fun¢io quando ativada, faz com que
o elevador obedeca apenas os chamdos registrados na cabina, cancelando todos os chamados externos (pavimento). Desta forma o
usudrio poderd executar viagens entre os andares sem que o elevador pare para atender chamados indesejaveis. (viagem expressa).
Enquanto a chave estiver acionada serd mostrado de forma alternada a indicagdo SI nos indicadores de pavimento e de cabina.
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- Operacio de Emergéncia e Incéndio (OEI)

Em caso de emergéncia o comando possui uma fungio que permite posicionar o carro rapidamente em um pavimento determinado
(entrada OEI da placa MC16R). Esta fungio ¢ ativada através de uma chave especifica a ser instalada no pavimento principal que,
uma vez acionada, fara com que o elevador cancele todos os chamados, inverta o sentido de viagem (caso estiver subindo) e dirija-
se ao pavimento programado. Enquanto esta entrada estiver acionada, o carro permanecera bloqueado no pavimento programado
com a porta aberta ¢ mostraré a indicagdo EM nos indicadores de posicao.

- Modo Duplex

Funcionamento de dois elevadores em conjunto, quando ligado através de um cabo de comunicagio com a placa MC16R.

O funcionamento do comando duplex possui as mesmas caracteristicas do comando individual (simplex), exceto no que se refere ao
atendimento dos chamados externos.

Um software especial foi desenvolvido para tornar mais eficiénte o controle e despacho dos carros, otimizando o atendimento dos
chamados, reduzindo o tempo e o nimero de viagens em cada elevador.

O atendimento dos chamados externos passa a ser de forma inteligente, ou seja, o sistema verifica continuamente o estado de
funcionamento de cada elevador e despacha apenas o carro que levara menos tempo para atender cada chamado, levando em
consideragdo a posi¢do de cada carro, o sentido de viagem, o nimero de chamadas registradas em cada um, a proximidade dos carros
para cada chamado, etc.

Uma vez habilitado o modo DUPLEX, deixa de existir o conceito de elevador social e servigo , visto que o sistema procura balancear
o trafego entre os dois elevadores.

Sempre que um dos carros for desligado ou transferido para operagdo manual, o outro carro passa a operar em modo simplex
automaticamente, passando a atender todos os chamados registrados. Se um dos carros ficar retido no andar por tempo demasiado

ou o sistema identificar qualquer falha em um dos elevadores, as chamadas externas desse elevador sero transferidas para o outro
que passara também a atender todas as chamadas registradas. Depois de liberado o elevador ou reparado a falha, o sistema volta a
inclui-lo no grupo, operando novamente em modo duplex.

Este sistema ¢ ideal para ser aplicado em condominios, pois além da otimizacdo do trafego de passageiros no edificio, permite ainda
uma acentuada redug@o no consumo de energia elétrica e desgaste do equipamento eliminando as viagens desnecessarias que
ocorrem com o sistema convenional (simplex).

11.6 Saidas adicionais

- Ventila¢do do Motor de Trac¢ao / Cabina

Sempre que um chamado for registrado, a saida de ventilador do comando (contator VNT ) ¢ acionada imediatamente e assim
permanece durante a viagem do elevador. Este contator ainda permanecera ligado por um tempo ap6s a parada do elevador desde
que ndo exista mais chamados a serem atendidos. Esse “Tempo” ¢ programado pelo técnico através do programador.

- Saida para Rampa Magnética

O comando MC16R permite funcionar com sistema de trincos de portas acionados por mecanismos de atuacdo elétrica e/ou
magnética. Um contator auxiliar (RM), é adicionado ao comando e controlado pela placa para ligar ou desligar o mecanismo da rampa
no momento da partida e da parada do elevador. Essa saida ¢ opcional e deve ser solicitada pelo cliente na colocagdo do pedido.

- Operacio com gerador

Em edificios que possuem gerador proprio que atuam na falta de energia elétrica, os elevadores precisam atuar de forma que nio
provoquem sobrecarga nesses geradores.

Para isso o comando MC16R permite funcionar com o sistema de despacho na falta de energia (DAFEE). Esse sistema bloqueia
momentaneamente todos os elevadores despachando para o pavimento terreo ou principal um elevador por vez.

Quando todos ja estiverem estacionados, o sistema disponibilizard apenas um deles para atendimento normal dos usudrios até que
seja normalizada a situacdo da energia no predio.

Esse sistema ¢ opcional e deve ser solicitado na colocag@o do pedido.
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12 KIT FILTROS
12.1 FILTRO RD

Usado como supressor de muido elétrico causado pelo desligamento de bobinas e solendides alimentados com fonte DC
(corrente continua).

Utilizacio: Foto do Filtro RD: Esguema elétrico

. » %
-Bobina do freio da maquina. 100F. Brnco )
-Bobina do freio do motor do operador. ]

DIODO
-Bobina da rampa magnética DC. INS408 i

Bl -
-Bobina de acionamento de valvulas (HD). ] o )

-Outros.

Tensio de trabalho:

Esguema de ligacio

0al25Vde
3 Amp (max) Exemplo de aplicacio:

12.2 FILTRO RC

Usado como supressor de ruido elétrico causado pelo desligamento de bobinas alimentadas com fonte AC (cormrente alternada).

Utilizacio:

Foto do filtro RC: Esguema elétrico
-Motor do operador de portas. 100R. 219K
-Motor de acionamento do freio. —
-Motor de ventilador da maguina. I -
-Motor de ventilador de cabina.
-Bobina de rampa magnética AC. N5
-Bobina de freio AC.
e Exemplo de aplicacio: Esguema de ligacio

Tensio de trabalho: 301 302 303

110 a 380 VAC
1 Amp (max)

FILTRO RC
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O

13 PARAMETROS DO INVERSOR ATV312

PARAMETROS DO INVERSOR ATV312 SCHNEIDER

ADDTECH
Grupo Sub Param. Com? Ajuste 'A,lﬂlmf) Descricio
grupo se Lé | Addrtech | Usuario
(N FL L | TCCi2C 2L, Comando a 2 fios
o -C R2/CTA FER Relé de freio trabalhando por corrente
~PL-| ~PEF |RPTICUS| U5 Seleciio de curva customizada
cEAq TA1/40 Y0 Porcentagem para a partida do elevador
L5y TA4/20 0 Porcentagem para a parada do elevador
-7 [y BRA/NO s Adaptag:ﬁo da rampa de (Ilesiacel-leragﬁo (Habilita
funcionamento com Resisténcia de Frenagem)
F55-| P52 PS2/LI3 i i3
B5y PS4/LI4 i 1Y
P58 PS8/LI5 L {5
LF- |[BFR/60.0| 57.0 Frequéncia da rede
45 [UNS/R230 | 240 Tensio do motor
a5 P NSP (00 Ajuste de RPM padrio.
Al NCR - Corrente Nominal do Motor
P Frs FRS/60 50 Frequéncia do motor
U UFEE UFT/N . Economia de energia
il =i NRD/NO A Desabilita frequéncia de chaveamento aleatoria
EFr TFR/60 50 Frequéncia maxima de saida
i TUN/NO i Regulagem automatica
SF- |SFRNM2.0 (2.0 Frequéncia de chaveamento.
- Frd FR1/All gt Desabilita o potenciémetro
Let ek PST/NO g Desabilita a tecla STOP
A0 ACC/3.0 2.0 Tempo de aceleragdo
JET DEC/2.0 2.0 Tempo de desaceleracio
L5F LSP/5.0 5.0 Frequéncia de referéncia minima
H5F [HsP60.0| 55.0 Frequéncia de referéncia maxima
ez SP2/60.0 [ Semn uso
ce 3 SP3/30.0 yc.no Velocidade Intermediaria
5Py SP4/5.0 50.0 Velocidade de Alta
SPS SP5/5.0 5.0 Velocidade de Manutencio
coL - = SP6/5.0 [ Semn uso
il = SP7/5.0 [ Semn uso
5P5 SP8/5.0 5.0 Sem uso
- P Valor da corrente do motor em que o contato de
Lbd cTDN.0 — relé do freio se fecha !
FdL | | TDC11.0 {0 Tempo de injeciio de CC na parada
S5Fr SFR/12.0 .0 Frequéncia de chaveamento
Fr L FLG/60.0 5o Ganho de malha de frequéncia
uF - UFR/40.0 v Torque em baixa velocidade
s SLP/1M00 00 Compensacio de escorregamento
Fik- JFL |OPLIOAC | [JRS Configuracio da falha de falta de fase no motor
rFr RFR - - - - |-==----——---- | Frequéncia de saida aplicada ao motor
Lir LCR = = = = | ==m=mm=mmmmm- | Corrente no motor
SUFP- Iy ULN - - == |-m-m-—-— | Tensdo da rede
L EE LFT - === |- | Ultima falha
L dR- L5 LI5S - - - = |-------——--—- | Visualiza estado das entradas logicas
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14 TABELA DE FALHAS

LEDS DE ENTRADA DA PLACA DE COMANDO (QUANDO ACESOS) CODIGO DE FALHAS
. LFC: Limite Fim de curso superior (LES) e mfenor (LFD) fechados. F0: [Falha na meméria intemna.
. EG: Eegulador de velocidade (REG) e Polia Tensora (POT) fechados. _
PAP: Porta de acesso ao poo fechada. F1: [Falha de seletor na subida (CS).
@ 15: Limite superior fechado (LFS). :
=LI: Fimnteiala sk SN F2: [Falha de seletor na descida (CD).
CT: Contatos de fmncos fechados.
@ rC. Porta de cabina fechada. N e ;‘ngfF” g
@ £ Portas de Pavimentos fechadas.
@ 11 Alarme inversor. (Imversor pronto) Falha de sensor de parada na
. EME: Freio de emergéncia (FEWM) e Botdo de Emergéncia(STOP) fechados. - descida (CPD).
.' PO: Botdo PO e Bameira Infra Vermelha (BIV) fechados.
@ 14 Limite de Alta Subindo (LSA) e Descendo (LDA) fechados. F5. (aha de contato de Porta de
@ 1ra: Limite de abertura de porta fechado. " [Cabma (PC).
@ FP- Botio Fecha Porta da cabina acionado.
@ Servigo independente ligado. Fo: Eﬂ:a i iy e Ba o
@ CK. Sensor de velocidade na subida (CS) ou descida(CD) acionado. SR g
L CP: Semsor de parada na subida (CPS) ou na descida (CPD) acionado. el i cnitato: de Pty e
AT: Elevador em modo antomatice. FT: Pavimento em viagem (PP).
L OEL Enfrada bombeiro acionada.
@ 55 Seta de subida
@ SD: Seta de descida B e
®on: Alimentacio da placa de comando normal. poeimg
LEDS DE SAIDA DA PLACA DE COMANDO (QUANDO ACESOS) F9: [Falha no hinute de alta (LA1).
® 5. Saida de baixa velocidade acionada. FE: [mites LI e LS acionados
® 1 Saida de alta velocidade acionada. pimiltaneamente.
@ D: Manobra de descida ligada. :
@ s: Mancbra de subida ligada. i i
PA- Comando de abertura de porta. Eil i o
@ PF- Comando de fechamento de porta. ER: indicador
@ VT Ventilader lizado.
@m0 Fampa Magnética acicnada. NF: MNenhuma falha.
® ST Saida START para anunciador acionada.
BEN: Saida relé renivelamento acionada. RE: Sistema do comando sendo
@ sG- Contator de Seguranca ligado. " [pemucializado.
@®1r Temporizador de freio aclonada. _
@ RUN: Saida de freio acionada. ga: [Opemtio de Emergiocia em
Incéndio acionada.
LEDS DE COMUNICACAO E FUNCOES DA PLACA DE COMANDO  |MA: [Elevador em mamual {inspecéio).
“ TX: Saida de comunicacio para indicadores de cabina e pavimento. PA: [Porta de pavimento aberta.
® pup- Commmicacio DUPLEX (limutado a dois comandos)
@ =57 Habilita o estacionamento preferencial programade na EEPROM. SE:  Servigo Ind PRSI

. VED: Fechamendo dos botdes entre 8x1 ou 4x3.
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ANOTACOES

REVISOES
REV. 1.0 = 28/03/2017 .ottt e et e et e et e e e e e et e e e ate e et e e e aeeeeaeeeeateeaeeeteeereeennes Distribuido
REV. 2.0 = 00/T1/2017 oottt ettt e et e et e et e e e te e s abe e e aseeetae e teeeeaseeseeeseeenseeenseeenreas Distribuido
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